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Datenerfassung
und schnellere
Vernetzung lhrer
Umgebungen



Premium-Vorschau:
Das Nonplusultra der
3D-Datenerfassung

Der neue FARO® Focus Premium Laserscanner ist der
schnellste und genaueste Scanner auf dem Markt und
verflugt Uber die effizientesten Moglichkeiten zum
Datenaustausch. Er enthalt vollig neue Komponenten bei
einem erprobten Design und baut auf unseren bewahrten
Starken wie Genauigkeit und Zuverlassigkeit auf.

J Zwei Jahre Garantie

Wettbewerbsfahige Dienste
anzubieten, bedeutet auch,
die Produktlebensdauer zu
erhéhen und gleichzeitig die

(® Biszu 50 %
reduzierte Scandauer

Ein durchschnittlicher Scanvorgang
dauert ungefahr 1 Minute - in

Kombination mit dem optionalen
FARO PanoCam-Upgrade ist der Scan
sogar in Farbe maglich.

Hoéchste Farbauflosung

Dank-der neuesten
Farbkameratechnologie kann der
Focus.:Premium Scans mit bis zu
266 Megapixel Farbinformation
erfassen.

Im Detail

Gesamtbetriebskosten wahrend
der gesamten Lebensdauer des
Gerats zu senken. Eine zweijahrige
Garantie bietet maximale
Flexibilitat und die Gewissheit, dass
Reparaturen Gbernommen und
mangelhafte Teile ersetzt werden.

Der Focus Premium sorgt bei professionellen Anwendungen in den Bereichen Bauwesen, 6ffentliche
Sicherheit, Betrieb und Wartung sowie Fertigung fur hochsteffiziente Datenerfassung, herausragende
Datenqualitat und Genauigkeit. Schnellere Scanvorgange (bis zu 1 Minute pro Scan) reduzieren aul3erdem
die Scandauer vor Ort um bis zu 50 %. Wenn der Focus Premium mit der neuen mobilen App FARO Stream
verbunden und die Daten in die neue cloudbasierte Kollaborationsplattform FARO Sphere hochgeladen
werden, fuhrt dies aul3erdem zu schnelleren Ladevorgangen und Systemreaktionen und letztlich zu einer

effizienteren Datenverwaltung.

Funktionen des Focus Premium:

* Abtastweite von bis zu 350 m - sorgt fur
Uberragende Flachenabdeckung bei jeder
Scanposition

Fernsteuerungsfunktionen Ubers Smartphone -
nur durch die Reichweite des WLANs begrenzt

Verbesserter drahtloser Arbeitsablauf - mit
stabilerem und schnellerem WLAN-Betrieb

Vor-Ort-Registrierung - das Kombinieren
mehrerer Scans durch Uberlappungen fihrt
zur schnelleren Projektabwicklung und
Echtzeiterkennung von Scanfehlern sowie
fehlenden Daten

Nahtlose Konnektivitat - dank Stream und Sphere

Scanner-Steuerung - kann Uber die App oder
den Focus selbst ausgefiihrt werden

Unkomplizierter Zugriff durch die Benutzer - um
Projekte zu erstellen, die Scannereinstellungen
zu andern, die Bildaufldsung zu verwalten,
zwischen Farb- und Schwarz-Wei3-Scans
auszuwahlen, Scans durch Cluster zu gruppieren
und Anmerkungen hinzuzufigen

Robuste Konstruktion und strapazierfahiges
Gehause - kdnnen der Belastung durch die
tagliche Arbeit standhalten

Integrierter High-Speed-SSD-Datenspeicher -
fir maximale Scankapazitat und blitzschnelle
Scanverarbeitung




Leistungsspezifikationen

Eindeutigkeitsintervall: 614 m fur bis zu 0,5 MPts/Sek. 307 m bei 1 MPts/Sek. 153 m bei 2 MPts/Sek.
Reichweite' Weil3: ' Dunke!grau: Schwarz:
0,5 - biszu 350 m 0,5 - biszu 150 m 0,5-50m
Max. Geschwindigkeit Bis zu 2 MPts/Sek.
Weil: Dunkelgrau: Schwarz:
Distanzrauschen'?3 0,1 mm bei 10 m 0,3 mm bei 10 m 0,7 mm bei 10 m
0,2 mm bei 25m 0,4 mm bei 25m 1,2 mm bei 25 m
3D-Genauigkeit* 2mm bei 10 m 3,5mmbei25m
Distanzfehler® +1 mm
Winkelgenauigkeit® 19 Bogensekunden
LaserHDR Ja
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Weitere Weitere Merkmale

Leistungsspezifikationen

Fihrt eine Nivellierung jedes Scans mit einer Genauigkeit

Doppelachsen-Kompensator von 19 Bogensekunden innerhalb von +2° durch

Farbelement

Mit einem elektronischen Barometer kann die Hohe

Farbauflésung Bis zu 266 MP Farbe Héhensensor in Bezug auf einen festen Punkt erkannt und zu einem
Rohfarbauflo- 867 MP Scan hinzugefligt werden
sung Kompass® Die Ausrichtung des Scans erfolgt mit dem
HDR-Kamera 13 MP - Belichtungsreihen 2x, elektronischen Kompass.
3x, 5x GNSS Integriertes GPS und GLONASS
Durch koaxiale Konstruktion Erstellt ei Bericht Uber die aktuell litat und
Parallaxe Jren | Ot . rstellt einen Bericht Gber die aktuelle Qualitat un
minimiert Vor-Ort-Kompensation verbessert die Kompensation automatisch
Ablenkeinheit Zubehéraufnahme Uber die Zubehéraufnahme kann verschiedenes
Sichtfeld 300° vertikal® / 360° horizontal Zubehor an den Scanner angeschlossen werden
0,009° (40.960 Punkte auf 360°) Seitenverkehrte Aufstellung Ja
Schrittweite vertikal / 0,009° (40.960 Punkte - A Scan-Streaming in Echtzeit mit Stream-App,
auf 360°) horizontal \EI;:;(ZJ;tgkeglstnerung n Registrierung, Ubersichtskarte und Cloud-Upload mit
Max. Sphere
(Siti:gallzegi(teschwm- AT E::(:r:?:tlisscigfungsschnittstelIe Als Option und nur bei Verkaufsstellen erhaltlich
Laser (optischer Sender) Digitale Hashing-Funktion Scans werden vom Scanner mit der Hashing-Funktion
Laserklasse Laserklasse 1 verschlisselt und signiert
Wellenlinge 1553.5 nm Erneutes Scannen von Neuerfassung definierter Bereiche in hoherer Auflésung
' entfernten Passmarken und groRerer Entfernung

Strahldivergenz | 0,3 mrad (1/e ) . . . .
& (1/e) Einzelne Fotos mit unerwiinschten Objekten auswahlen

strahldurch- Erneute Aufnahme von Fotos ] e el e
messer am 2,12 mm (1/e) . ) .
Ausgang Es wird empfohlen, nur ein Stativ-Segment zu
Stativ-Sicherheit verwenden, um die Stabilitat des Scanners zu
Datenmanagement und Steuerung maximieren.

SATA 3.0 SSD 128 GB

Datenspei- und SDXC™ V30 64 GB SD-Karte; . . .
cherung SD3.0, UHS- / SDXC™ / SDHC", Allgemeine Spezifikationen
max. 512 GB

Stromversorgung 19V (externe Stromversorgung), 14,4V (interner Akku)
Uber Touchscreen-Display und Durchschnittlicher . . :
WUANYarbindung Steuerung e ottt 8 19 Wim Leerlauf, 32 W beim Scannen, 72 W beim Laden
::anner- dg"scg( ZAZO S.(tjreag"APPbll Durchschnittliche Akkulaufzeit | Etwa 4 Stunden
euerung (Gleréte ndroid) oder mobile Durchschnittliche Scandauer® | Etwa 1 Minute
mit HTMLS IP-Schutzklasse (Ingress 54
Protection)
Verbindungsschnittstelle Feuchtigkeit Nicht kondensierend
IEEE 802.11 ac/a/b/g/n 2x2 Gewicht 4,4 kg (einschlieBlich Akku)
WLAN MIMO, als Access Point GroRe/Abmessungen 230 x 183 x 103 mm
oder Client in vorhandenen
Netzwerken (2,4 und 5 GHz) Kalibrierung Jahrlich empfohlen
UsB USB-3-Anschluss Herstellergarantie 2 Jahre

1. Weill 90 % Reflektivitat, Dunkelgrau 10 % Reflektivitat, Schwarz 2 % Reflektivitat, bei einem Lambertschen Streuer |

2. Distanzrauschen bezeichnet die Variation von Abstandsproben aus wiederholten Messungen eines einzelnen Punktes
LASERPRODUKT bei 122.000 Punkten/Sek. | 3. Manche Oberflachen kdnnen zusatzliches Rauschen verursachen | 4. Fur Entfernungen
von mehr als 25 m bitte 0,1 mm/m Messungenauigkeit einberechnen | 5. Distanzfehler bezeichnet einen systematischen
DER KLASSE 1 Messfehler bei ca. 10 m und 25 m | 6. Es wird empfohlen, eine Vor-Ort-Kompensation vorzunehmen, wenn das Gerat
auBergewohnlichen Temperaturen oder mechanischer Belastung ausgesetztist | 7. Betrieb bei niedrigen Temperaturen:
Der Scanner muss eingeschaltet werden, wenn die Innentemperatur mindestens 15 °C betragt. Betrieb bei hohen
Temperaturen: Warmeabdeckung als zusatzliches Zubehér erforderlich | 8. Beschleunigtes Profil mit PanoCam |

9.2 x 150°, homogener Punktabstand ist nicht gewahrleistet | 10. Ferromagnetische Objekte kdnnen das Erdmagnetfeld
storen und zu ungenauen Messungen fihren

Bei den Genauigkeitsangaben handelt es sich um Standardabweichungen nach dem Aufwarmen und innerhalb des
Betriebstemperaturbereichs (sofern nicht anders angegeben). Anderungen vorbehalten.
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Fur eine vollstiandige Integration konzipiert

Die komplementaren Produkte von FARO - FARO Sphere und FARO Stream

(das als Datenbrlcke zwischen Focus Premium und Sphere dient) — bilden eine
leistungsstarke Einheit dreier unterschiedlicher Technologien, die es den Benutzern
ermoglichen, ihnre Ummgebungen jederzeit und Uberall zuverlassig zu erfassen und
miteinander zu verbinden. Dies bietet Raum fur zeitnahe Entscheidungsfindung und
optimierte Arbeitsablaufe und entspricht so den Anforderungen der zunehmend
mobilen und digitalen Belegschaft.

Stream bietet in Verbindung mit dem
Focus Premium-Scanner fur die Bereiche

St rea m Architektur, Ingenieurwesen, Bauwesen
und Anlagenmanagement die effizienteste
Datenerfassung vor Ort. Dank der erfolgreichen
Erfassung von vollstandigen Scandaten in
Echtzeit kdnnen sich Benutzer darauf verlassen,

Stream ist die erste mobile Anwendung, dass keine zusatzlichen Besuche vor Ort wegen
die Hardware von FARO mit cloudbasierten fehlender Daten erforderlich sind. AulRerdem
Anwendungen und Diensten von FARO Sphere verkirzen sich die Projektabschlusszeiten um ein
verbindet. Durch die Verbindung von Hardware Vielfaches, da Stream und Sphere bereits einen
und Cloud-Software verbessert Stream die Effizienz ~ Teil der Arbeit automatisch erledigen, wahrend
der Arbeitsablaufe fur die Datenerfassung vor Ort der AuBendienstmitarbeiter den Standort verlasst.
und Ubermittelt diese Daten direkt in das FARO- Premium bietet auBerdem die Méglichkeit, dem
Okosystem. Dazu stellt Stream Live-Feedback Projekt nach Abschluss eines Scans erganzende
der erfassten Scans bereit und ermoglicht eine Daten wie Anmerkungen und fotografische

Vorregistrierung. Abbildungen hinzuzufigen.

Stream integriert die
erfassten Daten nahtlos

in Sphere und bietet

ein vollstandige FARO-
Losung und umfassende
Anwendungskompatibilitat.



Projects

Das Besondere an Focus Premium ist die
Moglichkeit, die vor Ort Uber Stream erfassten
Daten an Sphere zu senden. Sobald sich die Daten
auf Sphere befinden, erleben Benutzer Uber einen
sicheren Single-Sign-on-Prozess eine zentralisierte,
effiziente und kollaborative Umgebung in

allen FARO-Punktewolkenanwendungen sowie
Kundensupport-Tools fur eine schnellere
3D-Datenerfassung, -verarbeitung und

-bereitstellung. Bei Stream und Sphere

beginnt die Registrierung noch vor Ort und die
Verarbeitung erfolgt in der Cloud, wahrend sich
der AuBendienstmitarbeiter auf dem Weg zurtick
befindet. So kdnnen die Kollegen abseits des
Standorts bereits an den Daten arbeiten oder sie
mit Endkunden Uber die FARO WebShare Software
teilen, die als weltweit fuhrende kollaborative
Punktewolke-Projektmanagementlésung gilt.

Dartber hinaus macht Sphere von WebShare
Gebrauch, um drei Kundendienstplattformen zu
integrieren: Die Wissensdatenbank, die technische
Produktinformationen bereitstellt, den FARO-
Support, der rund um die Uhr personlichen
Service bietet, und die FARO Academy, die On-
Demand-, Live-Schulungen sowie Aus- und
Weiterbildungsprogramme bietet.




Snap-In-Funktion fiir mehr Effizienz

Dank seiner ,Snap-In“-Funktion kann der neue Focus
nahtlos zusammen mit dem FARO Freestyle 2
Handheld Scanner genutzt werden.

So kénnen Sie beim Scannen von komplexen Umgebungen/

Strukturen, Geraten oder engen Rdumen Zeit sparen, die

normalerweise aufgrund der Erfordernis verschiedener Scannerpositionen
verloren geht. Snap-In ermoglicht es den Benutzern, eine Focus-Punktewolke
als Referenz fur fehlende Daten von schwer zu scannenden Stellen
(einschlieBlich schattiger Bereiche und Objekte mit unregelmaRiger
Geometrie) zu verwenden, um problemlos Daten hinzuzufiigen.

Die beiden Punktewolken werden dann im e

< Project: Project (3)/ Scan_007 o n

selben Projekt vorregistriert. Gemeinsam
sorgen Focus und Freestyle 2 fir das, was
keines der beiden Tools alleine bieten kann -
die erforderliche Geschwindigkeit und
Granularitat bei der Datenerfassung,

um keine Details vor Ort zu Ubersehen.

FARD

Focus

‘\ FheesTyLe 270

4 '

1

- s ' s

B ;
]

4 LN
B by
ay

: §

|

Die Handlichkeit des Freestyle 2 ermdglicht es den Bedienern, auch schwer zugangliche Stellen zu erfassen
und eventuelle Datenllcken zu schlieBen. Gleichzeitig entfallen die Notwendigkeit und der Aufwand, den
Focus mehrfach neu zu positionieren, um die fehlenden Informationen zu erfassen.




Ein Workflow-Genie

Der neue Focus ermdglicht in Verbindung mit
Sphere und Uber Stream eine hdhere Effizienz
beim Arbeitsablauf und dadurch einen gréBeren
Geschaftserfolg - ganz gleich, ob er im Building
Information Modeling (BIM), im industriellen
Anlagemanagement und bei Infrastrukturprojekten
eingesetzt wird oder fur eine verbesserte
Bauqualitatskontrolle, den Denkmalschutz

und das Senden von Scandaten zur Erstellung
eines digitalen Zwillings furs Anlagen- und
Gebaudemanagement.

Die nahtlose — und sichere -
Datenubertragung uber die Cloud,
unabhangig davon, wo sich der
Bediener des Focus Premium
befindet, zeichnet diese Suite

von komplementaren Produkten
aus. Kontaktieren Sie lhren
lokalen Vertriebsmitarbeiter oder
besuchen Sie FARO.com, um mehr
zu erfahren.

Als Partnerprodukte machen
Focus Premium, Sphere und
Stream lhre 3D-Laserscanning-
Fahigkeiten robuster denn je.




Lokale Niederlassungen in mehr als 25 Landern weltweit. Weitere Informationen finden Sie unter www.faro.com.
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